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Reimplante ureteral asistido por 
robot: técnica quirúrgica y revisión

RESUMEN 

La mayor parte de las veces las lesiones ureterales son una iatrogenia 
secundaria a procedimientos quirúrgicos, como la histerectomía por 
cualquiera de sus vías. La incidencia se incrementa en procedimientos 
quirúrgicos de mínima invasión y estenosis ureterales por diferentes 
padecimientos de la vía urinaria. El reimplante ureteral es un proce-
dimiento de dominio obligado del urólogo. Su acceso, a partir del 
H|V�������LZ�WVY�]xH�YVIV[�HZPZ[PKH��

Uno de los objetivos de esta revisión, es describir la técnica quirúrgica 
del reimplante ureteral asistida por robot y revisar la bibliografía de 
este procedimiento.

Se detalla la técnica quirúrgica utilizada en la atención de una paciente  
de 46 años de edad con lesión ureteral secundaria a histerectomía.

Los resultados mostrados por los diferentes grupos que realizan reim-
WSHU[L�\YL[LYHS�YVIV[�HZPZ[PKV�T\LZ[YHU�\U� ���KL�SLZPVULZ�\YL[LYHSLZ�
distales la mayoría resueltas por la vía extra vesical. 

Hoy día muchos grupos realizan cirugía ginecológica asistida con 
robot y el incidente ureteral es frecuente; por esto, una alternativa re-
solutiva es el uso del sistema quirúrgico Da Vinci, por la gran precisión 
en la resolución y la correcta reconstrucción ureteral que permiten la 
]PZP}U��+�`�SH�TV]PSPKHK�`�MHJPSPKHK�WHYH�SH�Z\[\YH�

PALABRAS CLAVE! reimplante ureteral, lesión ureteral, asistencia 
robótica.
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Abstract 

The majority of ureteral lesions are iatrogenic and are usually second-
ary to surgical procedures, such as hysterectomy performed with any 
technique. Injury is more common in minimally invasive surgery, as 
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Robotic-assisted ureteral reimplantation: 
Surgical technique and review
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well as resulting from ureteral stricture due to different pathologies 
of the urinary tract. Ureteral reimplantation is an essential part of the 
urologist’s armamentarium. The robotic-assisted approach has been 
JHYYPLK�V\[�ZPUJL�������

6UL�of the objectives of this article was to describe the surgical tech-
nique of robotic-assisted ureteral reimplantation and to provide a 
review of the literature on this procedure.

Described herein are the details of the surgical technique performed 
on a 46-year-old patient with a ureteral lesion secondary to hyster-
ectomy.

The results from different groups that have performed robotic-assisted 
\YL[LYHS�YLPTWSHU[H[PVU�ZOV^�[OH[� ���VM�KPZ[HS�\YL[LYHS�PUQ\YPLZ�HYL�
resolved through the extravesical technique. 

Many groups currently perform robotic-assisted gynecologic surgery 
and the incidence of ureteral lesions is frequent. The da Vinci Surgical 
System is an alternative that provides great precision in injury resolu-
tion, with correct ureteral reconstruction through three-dimensional 
vision, improved mobility, and ease in suturing. 

KEY WORDS: ureteral reimplantation, ureteral injury, robotic-assisted
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ANTECEDENTES

La lesión ureteral en el adulto puede requerir el 
reimplante de éste como tratamiento primario. 
En muchos casos es frecuente la excisión del 
sitio de lesión y su anastomosis a la vejiga, 
dependiendo de la longitud y altura de la le-
ZP}U��(SN\UHZ� HS[LYUH[P]HZ� ZVU!�ÅHW de Boari, 
psoas hitch o el reimplante ureteral directo. 
Aparentemente, la cirugía de mínima invasión, 
laparoscópica o robótica, podría ponerse en 
duda; sin embargo, es posible realizar estas re-
construcciones ureterales por vía laparoscópica 
o robótica, por supuesto con ventajas claras de la 
YVI}[PJH�WHYH�SH�THUPW\SHJP}U�KLS�[LQPKV�ÄUV��,S�
reimplante ureteral con vejiga psoica fue descrito 
por primera vez por Zimmerman y colaboradores 
LU�� ���1 Reddy y Evans describieron la primera 
ureteroneocistostomía por vía laparoscópica 

en adultos.2�6SZLU�`�JVSHIVYHKVYLZ� M\LYVU� SVZ�
primeros en utilizar el sistema Da Vinci para 
efectuar un reimplante ureteral robótico, con 
acceso intravesical, en un modelo porcino.�

El primer reimplante ureteral laparoscópico asis-
[PKV�WVY�YVIV[�ZL�LMLJ[\}�LU������WVY�@VOHUULZ��
quien lo realizó por estenosis ureteral;4 desde 
entonces, este acceso ha ganado adeptos, y Ube-
roi, en 2007, reportó una ureteroneocistostomía 
indicada por tumor ureteral.� 

Muchas de las ventajas del robot son inherentes 
a todos los procedimientos realizados mediante 
la técnica laparoscópica; el cirujano es capaz 
de trabajar en la pelvis profunda con adecuada 
]PZP}U� `�THNUPÄJHJP}U� LU� [LYJLYH� KPTLUZP}U��
la sutura intracorporal puede efectuarse en un 
campo quirúrgico favorable y el neumoperitoneo 
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Figura 1. A. Posición del paciente. B. Docking.

ofrece ventaja hemostática para mejorar la visión 
y limitar el sangrado. Además el robot representa, 
de forma más cercana, la técnica convencional 
respecto de la técnica laparoscópica pura.6 Por lo 
general, la posición del paciente es en litotomía 
con Trendelenburg, para colocar al robot entre 
las piernas del paciente, lo que limita el acceso 
retrógrado a la vejiga para derivación ureteral, 
por lo que se ha propuesto el acoplamiento 
lateral del robot.7

Se describe la técnica quirúrgica de ureteroneo-
cistostomía asistida por robot en patología distal 
ureteral y se revisa la bibliografía relacionada 
con los resultados. En relación con el reimplante 
ureteral asistido por robot se describen los pasos 
de la técnica quirúrgica en una lesión ureteral 
izquierda, secundaria a histerectomía por mio-
matosis uterina. 

MATERIALES Y MÉTODOS 

Estudio descriptivo y retrospectivo efectuado 
con base en la revisión de la bibliografía del 
reimplante ureteral asistido por robot. 

Descripción de la técnica quirúrgica

Se coloca al paciente en decúbito dorsal, con las 
piernas en discreta abducción y Trendelenburg a 
��¢��:L�JVSVJH�\UH�ZVUKH�-VSL`�KL����MYLUJO��,S�
robot se coloca a los pies del paciente, en medio 
de las piernas. La intervención se lleva a cabo 
con tres brazos de robot. La posición del trócar 
(12 mm) para la cámara es de 2 cm arriba de la 
cicatriz umbilical, en la línea media; 2 trócares 
KL���TT�YVI}[PJVZ�JHKH�\UV�H� SV� SHYNV�KL� SH�
línea medio clavicular, un centímetro abajo de 
SH�HS[\YH�\TIPSPJHS��<U�W\LY[V�KL���TT�LU� SH�
línea paraaxilar lateral a la cresta iliaca, a 4 cm 
de la misma y un puerto de 10 mm que forma 
un triángulo entre el puerto de la cámara y el 
puerto robótico medio clavicular, ambos para 
el asistente. No se utilizó el cuarto brazo del 

robot para que ello no repercutiera en el costo 
operativo. Figura 1

Después de instalar el sistema quirúrgico Da 
=PUJP�ZL�WYVJLKL�H�PKLU[PÄJHY�LS�ZP[PV�KL�SLZP}U�

A

B
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Figura 2. Disección ureteral.

ureteral distal izquierda con lo que se logra la 
movilización ureteral sin afectar a la mayor 
cantidad de vasos periureterales y conseguir 
mejor aporte sanguíneo. Enseguida se procede 
H� SH� YLZLJJP}U� KLS� [LQPKV� ÄIYVZV� WLYP\YL[LYHS�
de la lesión ureteral para calcular la longitud 
hacia la vejiga y determinar el tipo de técnica a 
utilizar, para el caso de un psoas hitch asistido 
con robot. La vejiga se moviliza a partir del 
ligamento umbilical izquierdo para liberar la 
tensión; para una mejor exposición y unión del 
reimplante ureteral, el espacio de Retzius se baja, 
HWYV_PTHKHTLU[L����JT��:L�WYVJLKL�H�YLHSPaHY�LS�
punto al psoas hitch para dar estabilidad vesical. 
Se selecciona el espacio para la incisión vesical 
y futuro sitio del reimplante y el espacio para el 
túnel submucoso. Figura 2 

Se espatuló el uréter y se colocó una sutura de 
ÄQHJP}U�WHYH�PUPJPHY�Z\�HUHZ[VTVZPZ�`�Z\�HWYV_P-
mación al sitio de apertura vesical, visualizando 
la mucosa. Enseguida, se continúa con la sutura 
de la unión uretero-vejiga, previa colocación del 
catéter ureteral doble J y se completa mucosa-
mucosa dejando el catéter ureteral doble J en 
el interior. A continuación se cierra el paso 
KLS�[�ULS�Z\IT\JVZV�`�ZL�]LYPÄJH�X\L�SH�\UP}U�
\YL[LYV�]LQPNH�LZ[t�SPIYL�KL�[LUZP}U��:L�]LYPÄJH�
que el cierre haya quedado completamente 

hermético. En caso de sospecha de devascula-
rización importante se requerirá un parche de 
LWPWS}U��-PN\YH��

DISCUSIÓN 

El reimplante ureteral es una habilidad decisiva 
que el urólogo debe dominar porque puede uti-
SPaHYZL�WHYH�YLWHYHY�SLZPVULZ�PH[YVNtUPJHZ��YLÅ\QV�
vésico-ureteral, estenosis ureterales benignas o 
tumores del uréter.� La ureteroneocistostomía 
es el patrón de referencia de la reparación 
ureteral distal que no es posible reparar por vía 
endoscópica. 

El reimplante intravesical ha sido un procedi-
miento exitoso, inclusive con mayor éxito que 
el reimplante extravesical; sin embargo, la inci-
sión vesical se asocia con comorbilidades como 
hematuria y cistitis.10 Durante los últimos años, 
JVTV�HS[LYUH[P]H�H�SH�JPY\NxH�WVY�YLÅ\QV�]tZPJV�
ureteral se introdujo la inyección subureteral 
de material sintético, que no ofrece resultados 
equiparables a los obtenidos con el reimplante 
abierto.11 Hace poco, el reimplante ureteral la-
paroscópico demostró que es una técnica útil,10 
JVU� [HZHZ� KL� t_P[V� KL� � ������ PU[YH� V� L_[YH-
vesical������en el tratamiento de padecimientos 
ureterales benignos y malignos. Sin embargo,  
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se trata de una técnica demandante y de largo 
tiempo quirúrgico debido a la manipulación de 
instrumentos laparoscópicos y tejidos bajo visión 
en 2D; en cambio, el reimplante ureteral asistido 
por robot es una alternativa en aumento en todo 
el mundo desde hace más de una década.10

La revisión se homogeneizó con autores descri-
tos con características similares en sus series de 
casos, de los que se obtuvo una media de edad 
KL������H|VZ����������,U�[VKVZ�SVZ�JHZVZ�LS�WYVJL-
dimiento efectuado fue la uretero-neocistostomía 
asistida por robot, casos secundarios a lesiones 
del uréter distal, a excepción de Shuan y su 
grupo, quienes reportan lesiones medio-distales. 
(Cuadro 1) Los tiempos de cirugía tuvieron una 
TLKPH� KL� ����TPU� ����� �� ������ LS� ZHUNYHKV�
[YHUZVWLYH[VYPV� M\L�KL����T3���������� SVZ�KxHZ�
KL�LZ[HUJPH�OVZWP[HSHYPH�JVYYLZWVKPLUYVU�H���KxHZ�
���������JVU�\UH�YLJ\YYLUJPH��LU�ZPL[L�JHZVZ��KL�
74 para el grupo homogéneo. Cuadro 2

,U�������7L[LYZ�̀ �>VV�YLWVY[HYVU�Z\�L_WLYPLUJPH�
inicial en el reimplante ureteral laparoscópico 
asistido por robot con técnica intravesical, con 
t_P[V�KL� ����H\UX\L�\U�WHJPLU[L�[\]V�M\NH�KL�
orina debia a mal cierre de uno de los puertos 
de trabajo.14 El reimplante ureteral extravesical 
robótico se lleva a cabo con más frecuencia 
que el intravesical, con resultados similares a 

la laparoscopia pura. Además, se conserva una 
anatomía adecuada para el acceso ureteral retró-
NYHKV��JVU�TLUVYLZ!�OLTH[\YPH��LZWHZTV�]LZPJHS��
estancia hospitalaria y cateterismo ureteral, en 
comparación con la técnica intravesical.�

Smith y colaboradores compararon, en 2011, el 
tiempo quirúrgico del reimplante extravesical 
robótico y el reimplante ureteral abierto, con 
técnica de Cohen, en pacientes pediátricos; fue 
mayor con robot, pero la estancia hospitalaria y 
el requerimiento de analgésicos fueron meno-
res.�� La serie más grande de reimplante ureteral 
robótico comparado con reimplante ureteral 

Figura 3. A. Resección B. Colocación doble J. C. Anastomosis. D.�(U[PYYLÅ\QV�

A                B     C   D

Cuadro 1. Descriptiva del procedimiento

Autor Edad Procedimiento Localización

Lee y su 
grupo

�� R UNC Distal

Shuan y
colaboradores

46 R UNC Medio Distal

Patil y 
coautores

41 R UNC Distal

Schimpf y 
su grupo

�� R UNC Distal

Isac y 
colaboradores

� R UNC Distal

Musch y 
colaboradores

� R UNC Distal

50.2
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Figura 4. Razones del reimplante ureteral.

HIPLY[V�LZ�SH�KL�0ZHJ��������X\PLU�JVTWHY}����
reimplantes robóticos versus 41 reimplantes 
convencionales. Se demostró la ventaja del robot 
en relación con la estancia hospitalaria, sangra-
do y necesidad de analgésicos, mientras que la 
técnica convencional demostró menor tiempo 
X\PY�YNPJV�� H\UX\L� ZPU� KPMLYLUJPH� ZPNUPÄJH[P]H�
en el riesgo de reoperación.16 

Existen pocos estudios, incluso en población 
WLKPm[YPJH�� KL� YLPTWSHU[L� \YL[LYHS� WVY� YLÅ\QV�
vésico-ureteral, aunque con resultados prome-
tedores, �JVU����KL�SH�JH\ZHSPKHK��3H�WYPTLYH�
YHa}U�M\LYVU�SHZ�LZ[LUVZPZ�\YL[LYHSLZ�JVU�����`�
SH�OPZ[LYLJ[VTxH�JVU������-PN\YH��

(S�HÄUHY�KL[HSSLZ�HJLYJH�KL�SVZ�HZWLJ[VZ�[tJUPJVZ�
de esta operación, se incluye la anastomosis 
libre de tensión e impermeable al agua, con 
aproximación de mucosa de tejido viable; ade-
más del reimplante, el urólogo debeser capaz 
de formar una vejiga psoica o colgajo de Boari 
en caso necesario, para cumplir con los requi-
sitos reconstructivos. La sutura y manipulación 
de tejidos en el limitado espacio de la pelvis se 
efectúa con mayor facilidad con el robot que 
con la laparoscopia convencional.12 Este último 

aspecto ha permitido la ejecución de técnicas 
mínimamente invasivas para tratar pacientes con 
carcinoma urotelial de la vía urinaria superior, 
con adecuado control oncológico y sin aumento 
de riesgo de la siembra tumoral. 

Durante los últimos años se han reportado re-
sultados similares entre el reimplante abierto y 
robótico. Existen pocos estudios comparativos 
de la efectividad del reimplante ureteral abierto 
versus el robótico.12 La mayor parte de las series 
KL�YLPTWSHU[LZ�YVI}[PJVZ�YLÄLYLU�[HZHZ�KL�t_P[V�
JLYJHUHZ�HS�����"�SHZ�JVTWSPJHJPVULZ�]HYxHU�LU�
SHZ�KPZ[PU[HZ�ZLYPLZ�KL���H�����������-PN\YH��

Cuadro 2. Variables Perioperatorias

Autor T de Qx.
(min)

Sangrado
(mL)

Estancia
(días)

Recurrencia Casos 
(#)

Lee 
et al.

211 102 ��� 2 10

Shuan 
et al.

��� ��� ��� 1 ��

Patil 
et al.

��� �� ��� 0 12

Schimpf 
et al.

��� 10 2.0 2 �

Isac 
et al.

�� 100 � 2 ��

Musch 
et al.

271 0 12 0  

Medias 241 74 5 7 74

;�KL�8_!�[PLTWV�X\PY�YNPJV�

37%

41%

3%

3%

8%

1%

1%

4%

Histerectomia

Endometriosis

Otras

Ooforectomia

CX abierta

Estenosis ureteral
Prostectomia

RVU

LND

3%
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Figura 5. A. Jet ureteral en ultrasonido de control.  
B.�4(.���

CONCLUSIÓN

La información internacional de la cirugía re-
constructiva del uréter distal asistida por robot es 
limitada; sin embargo, la reunida hasta la fecha 
es una técnica factible de fácil reproducción, sin 
ZHJYPÄJHY�SVZ�WYPUJPWPVZ�KL�SH�JPY\NxH�HIPLY[H��JVU�
adecuada evolución funcional a corto plazo y 
excepcionales complicaciones posquirúrgicas 
graves. Sin duda, el tiempo quirúrgico disminuirá 
conforme más experiencia se adquiera con los 
reimplantes robóticos. Se espera que en el futuro 
el robot demuestre su superioridad en relación 
con el reimplante abierto, así como la plastia de 
la unión ureteropiélica laparoscópica asistida 
por robot superó al abordaje abierto; hoy día, 
las técnicas mínimamente invasivas son el patrón 
de referencia.
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ϯ͘� KůƐĞŶ�>,͕��ĞĚŝŶŐ��͕�zĞƵŶŐ��<�Ğƚ�Ăů͘��ŽŵƉƵƚĞƌ�ĂƐƐŝƐƚĞĚ�
ůĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ƉŶĞƵŵŽǀĞƐŝĐĂů�ƵƌĞƚĞƌ�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�Ă͘ŵ͘�
�ŽŚĞŶ͗� ŝŶŝƟĂů� ĞǆƉĞƌŝĞŶĐĞ� ŝŶ� Ă�ƉŝŐ�ŵŽĚĞů͘�APMIS� ϮϬϬϯ͖�
ϭϬϵ͗�ϮϯʹϮϱ͘

ϰ͘� zŽŚĂŶŶĞƐ�W͕ ��ŚŝŽƵ�Z<͕�WĞůŝŶŬŽǀŝĐ��͘�ZĂƉŝĚ�ĐŽŵŵƵŶŝĐĂƟŽŶ͗�
ƉƵƌĞ�ƌŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�ůĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�
ĨŽƌ�ƵƌĞƚĞƌĂů�ƐƚƌŝĐƚƵƌĞ�ĚŝƐĞĂƐĞ͗�ĐĂƐĞ�ƌĞƉŽƌƚ. J Endourol�ϮϬϬϯ͖�
ϭϳ͗�ϴϵϭʹϴϵϯ͘

ϱ͘� hďĞƌŽŝ�:͕�,ĂƌŶŝƐĐŚ��͕�^ĞƚŚŝ��^͕�Ğƚ�Ăů͘�ZŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�ůĂƉĂ-
ƌŽƐĐŽƉŝĐ�ĚŝƐƚĂů�ƵƌĞƚĞƌĞĐƚŽŵǇ�ĂŶĚ�ƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�
ǁŝƚŚ�ƉƐŽĂƐ�ŚŝƚĐŚ. J Endourol�ϮϬϬϳ͖�Ϯϭ͗ϯϲϴʹϯϳϯ͖�ĚŝƐĐƵƐƐŝŽŶ�
ϯϳϮʹϯϲϯ͘

ϲ͘� DƵƐĐŚ�D͕�,ŽŚĞŶŚŽƌƐƚ�>͕�WĂŝůůŝĂƌƚ��͕�Ğƚ�Ăů͘�ZŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�
ƌĞĐŽŶƐƚƌƵĐƟǀĞ�ƐƵƌŐĞƌǇ�ŽĨ�ƚŚĞ�ĚŝƐƚĂů�ƵƌĞƚĞƌ͗�ƐŝŶŐůĞ�ŝŶƐƟƚƵƟŽŶ�
ĞǆƉĞƌŝĞŶĐĞ�ŝŶ�ϭϲ�ƉĂƟĞŶƚƐ͘�BJU Int�ϮϬϭϯ͖�ϭϭϭ͗�ϳϳϯʹϳϴϯ͘

ϳ͘� ^ůĂƚĞƌ�Z͕�&ĂƌďĞƌ�E:͕�ZŝůĞǇ� :D͕�Ğƚ�Ăů͘��ŽŶƚĞŵƉŽƌĂƌǇ�^Ğ-
ƌŝĞƐ�ŽĨ�ZŽďŽƚŝĐͲ�ƐƐŝƐƚĞĚ��ŝƐƚĂů�hƌĞƚĞƌĂů�ZĞĐŽŶƐƚƌƵĐƚŝŽŶ�
hƚŝůŝǌŝŶŐ� ^ŝĚĞ��ŽĐŬŝŶŐ� WŽƐŝƚŝŽŶ͘� Int Braz J Urol� ϮϬϭϱ͖�
ϰϭ͗�ϭϭϱϰͲϭϭϱϵ͘

ϴ͘� 'ŽƌďŽŶŽƐ��͕�DĐ�ůƵŶŐ��͘�hƌĞƚĞƌĂů�ZĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�ŝŶ��ĚƵůƚƐ͗�
KƉĞŶ�sĞƌƐƵƐ�ZŽďŽƟĐ͘�J Urol�ϮϬϭϰ͖�ϭϵϮ͗�ϭϬϮϯͲϭϬϮϱ͘

ϵ͘� tĂƐŽŶ�̂ ͕�>ĂŶĐĞ�Z͕�'ŝǀĞŶ�Z͕�Ğƚ�Ăů͘�ZŽďŽƟĐͲ�ƐƐŝƐƚĞĚ�hƌĞƚĞƌĂů�
ZĞͲŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ͗����ĂƐĞ�^ĞƌŝĞƐ͘�J Laparoendosc Adv Surg 
Tech�ϮϬϭϱ͖�Ϯϱ�;ϲͿ͗�ϱϬϯͲϱϬϳ͘

ϭϬ͘� ,ĂǇĂƐŚŝ� z͕ �DŝǌƵŶŽ� <͕� <ƵƌŽŬĂǁĂ� ^͕� Ğƚ� Ăů͘� �ǆƚƌĂǀĞƐŝĐĂů�
ƌŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�ůĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƚŝŽŶ�ĨŽƌ�
ǀĞƐŝĐŽƵƌĞƚĞƌĂů� ƌĞĨůƵǆ͗� /ŶŝƚŝĂů� ĞǆƉĞƌŝĞŶĐĞ� ŝŶ� :ĂƉĂŶ�ǁŝƚŚ�
ƚŚĞ�ƵƌĞƚĞƌĂů�ĂĚǀĂŶĐĞŵĞŶƚ� ƚĞĐŚŶŝƋƵĞ͘� Int J Urol� ϮϬϭϰ͖�
Ϯϭ͕�ϭϬϭϲʹϭϬϮϭ͘

ϭϭ͘� �ůĚĞƌ�:^͕��ŝĂǌ�D͕��ĂůĚĂŵŽŶĞ����Ğƚ�Ăů͘��ŶĚŽƐĐŽƉŝĐ�ƚŚĞƌĂƉǇ�
ĨŽƌ�ǀĞƐŝĐŽƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŇƵǆ͗�Ă�ŵĞƚĂͲĂŶĂůǇƐŝƐ͘�/͘�ZĞŇƵǆ�ƌĞƐŽůƵ-
ƟŽŶ�ĂŶĚ�ƵƌŝŶĂƌǇ�ƚƌĂĐƚ�ŝŶĨĞĐƟŽŶ͘�J Urol�ϮϬϬϲ͖�ϭϳϱ͗�ϳϭϲʹϳϮϮ͘

ϭϮ͘� >ĂŬƐŚŵĂŶĂŶ�z͕ �&ƵŶŐ�>�͘�>ĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ĞǆƚƌĂǀĞƐŝĐƵůĂƌ�ƵƌĞƚĞ-
ƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�ĨŽƌ�ǀĞƐŝĐŽƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŇƵǆ͗�ƌĞĐĞŶƚ�ƚĞĐŚŶŝĐĂů�
ĂĚǀĂŶĐĞƐ͘�J Endourol ϮϬϬϬ͖�ϭϰ͗�ϱϴϵʹϱϵϯ͘

ϭϯ͘� ZŝƋƵĞůŵĞ�D͕��ƌĂŶĚĂ��͕�ZŽĚƌŝŐƵĞǌ��͘�>ĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ĞǆƚƌĂǀĞ-
ƐŝĐĂů�ƚƌĂŶƐƉĞƌŝƚŽŶĞĂů�ĂƉƉƌŽĂĐŚ�ĨŽƌ�ǀĞƐŝĐŽƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŇƵǆ. J 
Laparoendosc Adv Surg Tech�ϮϬϬϲ͖�ϭϲ͗�ϯϭϮʹϯϭϲ͘

ϭϰ͘� WĞƚĞƌƐ���͕�tŽŽ�Z͘�/ŶƚƌĂǀĞƐŝĐĂů�ƌŽďŽƟĐĂůůǇ�ĂƐƐŝƐƚĞĚ�ďŝůĂƚĞƌĂů�
ƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ͘�J Endourol�ϮϬϬϱ͖�ϭϵ͗�ϲϭϴʹϲϮϭ͘

ϭϱ͘� ^ŵŝƚŚ�ZW͕ �KůŝǀĞƌ�:>͕�WĞƚĞƌƐ���͘�WĞĚŝĂƚƌŝĐ�ƌŽďŽƟĐ�ĞǆƚƌĂǀĞƐŝĐĂů�
ƵƌĞƚĞƌĂů�ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ͗�ĐŽŵƉĂƌŝƐŽŶ�ǁŝƚŚ�ŽƉĞŶ�ƐƵƌŐĞƌǇ. J 
Urol�ϮϬϭϭ͖�ϭϴϱ͗�ϭϴϳϲʹϭϴϴϭ͘

ϭϲ͘� /ƐĂĐ�t͕�<ĂŽƵŬ�:͕��ůƚƵŶƌĞŶĚĞ�&͕ �Ğƚ�Ăů͘�ZŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�ƵƌĞƚĞ-
ƌŽŶĞŽĐǇƐƚŽƐƚŽŵǇ͗�dĞĐŚŶŝƋƵĞ�ĂŶĚ�ĐŽŵƉĂƌĂƟǀĞ�ŽƵƚĐŽŵĞƐ͘�
J Endourol�ϮϬϭϯ͖�Ϯϳ͗�ϯϭϴʹϯϮϯ͘
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ϭϳ͘� WĂƟů�EE͕�DŽƩƌŝĞ��͕�̂ ƵŶĚĂƌĂŵ��͕�WĂƚĞů�sZ͘�ZŽďŽƟĐͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�
ůĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ� ƵƌĞƚĞƌĂů� ƌĞŝŵƉůĂŶƚĂƟŽŶ�ǁŝƚŚ�ƉƐŽĂƐ�ŚŝƚĐŚ͗�
��ŵƵůƟͲŝŶƐƟƚƵƟŽŶĂů͕�ŵƵůƟŶĂƟŽŶĂů� ĞǀĂůƵĂƟŽŶ͘�Urology 
ϮϬϬϴ͖�ϳϮ͗�ϰϳʹϱϬ͘

ϭϴ͘� ^ĐŚŝŵƉĨ�DK͕�tĂŐŶĞƌ�:Z͘�ZŽďŽƚͲĂƐƐŝƐƚĞĚ�ůĂƉĂƌŽƐĐŽƉŝĐ�ĚŝƐƚĂů�
ƵƌĞƚĞƌĂů�ƐƵƌŐĞƌǇ. JSLS�ϮϬϬϵ͖�ϭϯ͗�ϰϰʹϰϵ͘

ϭϵ͘� �ŝŚŽ�>͕�^ŚĂŝůĞŶ�^͕��ůƚŽŶ�>ů͕�Ğƚ�Ăů�^ŝŶŐůĞͲ^ƵƌŐĞŽŶ��ǆƉĞƌŝĞŶĐĞ�
ǁŝƚŚ�ZŽďŽƚͲ�ƐƐŝƐƚĞĚ�hƌĞƚĞƌŽŶĞŽĐǇƐƚŽƐƚŽŵǇ�ĨŽƌ��ŝƐƚĂů�hƌĞ-
ƚĞƌĂů�WĂƚŚŽůŽŐŝĞƐ�ŝŶ��ĚƵůƚƐ͘�Korean J Urol�ϮϬϭϯ͖ϱϰ͗ϱϭϲͲϱϮϭ͘

AVISO PARA LOS AUTORES

Revista Mexicana de Urología tiene una nueva plataforma de gestión para envío 
KL� HY[xJ\SVZ�� ,U!� https://www.revisionporpares.com/index.php/RMUrol  
podrá inscribirse en nuestra base de datos administrada por el sistema  
Open Journal System �61:��X\L�VMYLJL�SHZ�ZPN\PLU[LZ�]LU[HQHZ�WHYH�SVZ�H\[VYLZ!

• Subir sus artículos directamente al sistema.

• Conocer, en cualquier momento, el estado de los artículos enviados, es 
decir, si ya fueron asignados a un revisor, aceptados con o sin cambios, 
o rechazados.
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